RC P6 ROBO Cylinder®

+5um | proteccion J| Encoder | Tipo N1 Ancho
R P - A 7 Do | bisica sin | unidad | "1 70 %ﬂo‘r’
oreioral Anti-polvo | bateria Motor directo mm paP

||
Especificaciones |:| - SA7C — WA — 56P - _ - - II' - I:l
del modelo Series — Tipo — TipoEncoder — TipoMotor —  Paso —  Carrera — ;I;g::;:;rl\:rolador_ Longitud de cable —  Opciones
Itemes
RCP6: Sin controlador WA: Absoluto 56P: Motor [RCP6] N : Ninguno Por favor, refiérase a las opciones
sin bateria paso a paso 3 P3: PCON de la tabla inferior
Tamaio a 5601 8: 8mm 800: 800mm M§0N
MSEL
* EI RCP6 no incluye controlador.
* Por favor, refiérase a la p.10 para mas informacion sobre las especificaciones del modelo.
M Graficas de Carga vs Velocidad
High-output habilitado con
controladoresPCON/MCON/MSEL
RCP6(S)-SA7C montaje horizontal
60
Paso4 | con un paso 4/8 se
50 asume trabajar a 0.1G;
\ los otros pasos se
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*Dependiendo del =035
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el montaje vertical,
lateral o de techo. Por 10 Paso 24
favor, contacte con Paso '”6 4 55
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informacion sobre las Velocidad(mm/s)
posiciones de montaje.

3F(()CP6(S)—SA7C montaje vertical

‘ Con un paso 4/8 se
25[~-Paso4— asume trabajar a 0.1G;

(1) Laaceleracién/deceleracion méxima es de 1G para montaje horizontal, y de 0.5G para montaje vertical. N Iaossuront(reotsr;);asjgsr Zeoae_
La especificacion de carga del actuador muestra el valor maximo, pudiendo variar seguin velocidad y 2
aceleracion. Refiérase a la “Guia de seleccion” (Tablas RCP6 de carga segun Velocidad/Aceleracion) s 15 _‘\
p.115 5 10 \Paso 8
Ala hora de desempenar operaciones de empuje-movimiento, por favor revise la fuerza de empuje de 8\\ L
cada modelo en el "Diagrama de Correlacién del limite fuerza de empuje/limite actual" en la p.113. 5 Paso16 Paso 241
Dependiendo de la temperatura ambiental operacional, un control de tarea es necesario para el RCP6S 0 2 1 [1

(tipo de controlador integrado) con paso 4/8/16. Refiérase a la p.130 para més informacion. 0 200 400 600 800 1000 1200 1400
Velocidad (mm/s)

Especificaciones del actuador

M Paso y carga M Carrera y Velocidad max. (Unidad: mm/s)
v Paso |Controlador| Carga max. Carrera Paso  Controlador 50~500 | 550 | 600 | 650 | 700 | 750 | 800
Nimero de modelo (mm) | Conectad oyl Vertcl g (i) (mm) | conectado |(EverySomm)| (mm) | (mm) | (mm) | (mm) | (mm) | (mm)
50~800
(Los inci
High-output de carrera son High-output
RCP6(S)-SA7C-WA-56P-8{OHRHBH@) 8 ibiiado | 51 | 16 | desomm) 8 | hbilitado | 490 | 475 410355 315 275245
Legend: Carrera Tipo controlador I/0 aplicable Longitud cable Opciones Los valores en corchetes < > son para uso vertical

@ _Longitud cable

Carrera (mm) RCP6 RCP6S Carrera (mm) RCP6 RCP6S Tipo de cable Codigo de cable RCP6 RCP6S

800 O (©]

(®_Opciones * Por favor, refiérase a la p.144 para mas informacion sobre el mantenimiento de los cables.

Nombre Cédigo de opcién Pagina de referencia e
Freno g 8 P g Ver P.105 Especificaciones del actuador
Salida cable (Arriba) ar Ver P.105 i Foydre
m Descripcion

Salida cable (Derecha) CJR Ver P.105 - te — - escripcio

Salida cable (zquierda) oL Ver P105 Sistema de transm|§|on Husillo a bolas ¢12mm

Salida cable (Abajo) OB VerP '105 Repetibilidad posicion (1*) +0.01mm [+£0.005mm]

Especificacion de alta precision HPR Ver P.108 :gslgura &;::aﬁ mjnmc;;io R

Referenciado invertido NM Ver P.110 Momento estatico permitido, Ma: 115N-m, Mb: 115N-m, Mc: 229N-m

* La repetibilidad de posicionado es +5um para las especificacaciones de alta presicién (HPR). Momento dindmico permitido(*2) | Ma: 44.7N-m, Mb: 44.7N-m, Mc: 89.1N-m

La opcién de alta precision no puede ser seleccionada para paso 16, 24. Temperatura y humedad de trabajo | 0~40°C, 85% RH o0 menos (sin condensacion)

# Si se seleccionan mltiples opciones, por favor listarlas en orden alfabético (ej. B-CJB-NM) * Referencia a la longitud maxima de voladizo: Ma: 300mm o menos, Mb, Mc: 300mm o menos.
(*1) Valores en [] son para alta precisién (para pasos 4/8).
(¥2) Asumimos un ratio de vida estandar de 5,000km. Este valor puede variar dependiendo
de las condiciones de trabajo e instalacion.

1 ; RCP6 SA7C Por favor, refiérase a nuestra pagina web para mas informacién acerca de las direcciones de los

momentos de inercia permitidos y de las longitudes de los voladizos.





